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UNIAO BRASIL IMPORTACAO E EXPORTACAO DE EQUIPAMENTOS LTDA

Posicionador Inteligente — Mod. YT2300

Informagoes Gerais

Posicionador Inteligente UB-2300 & construido com um micro-processador
que controla o curso da valvula precisamente. Além disso, o UB-2300
demonstra sua habilidade em operar com ¢tima qualidade na linha de
aplicacgdo com um sinal de entrada entre 4 e 20mA. Além disso, o micro-
processador executa vAarias funcgdes como Autocalibragem, controle de
PID, Alarme e protocolo Hart.

Para fazer «com que o posicionador 1inteligente UB-2300 esteja
completamente functional e opere de maneiras eficientes, ambas as
partes deste manual precisam ser lidas com cuidado. Assim, © usuario
se familiariza com as funcdes, operacdes e manuseio do UB-2300.

YT-2300L Smart Positioner



Parte Geral

1.0 visor equipado externamente no produto permite a checagem das
condig¢des diretamente do posicionador no campo.
. Recebe vibracdes sérias.
3. E operado normalmente n3o importa a mudanca da pressido de
suprimento durante a operacio.
. O processo de Rutocalibragem € muito simples.
5. E facilmente equipado em um atuador peguenc por causa de seu
tamanho também pequeno.
©. 0 consumo de ar & tao pequeno gue o custo de operacdo em plantas
imensas € diminuido.
7. Por poder ser usado em baixa voltagem (8.5V), ndo existe
limitacdo no controlador.
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8. 0Orificio variavel é adotado, entdo, para que a variacdo do
atuador pequeno possa ser controlada para uma otimizacdo nas
condic¢®es durante a operacéo.

9. A comunicacdo Hart faz o processamento de informacées variadas da
valvula e do posicionador.

10. O sistema de valvulas é estavel pela adocdo de um sinal de
feedback de saida analdgico.

11. O ajuste das caracteristicas da valvula (Linear, Abertura
rapida, Percentual igual) esta disponivel.

12. Controle de fluxo especifico estd disponivel com a
configuracgdo do ponto 10 no comando do usuario.

13. 0 Shut-Close e Shut-Cpen podem ser apertados
voluntariamente.

14. Parametros PID podem ser facilmente ajustados no campo sem
um comunicador adicional.

15. A pressdo do Filtro reguladora de ar & enviada diretamente
ao Atuador usando o interruptor A/M.

l6. Split range de 4-20mA, 12-20mA estad disponivel.

17. Configurar Zero e Span como uma secdo parcial esta acessivel
através da funcdo de Calibragem Manual (Hand Calibration).

18. Um defeito na valvula pode ser facilmente checado por que a
valvula pode ser operada voluntariamente.

19. Possul classificacdo de protecdo IP 66.

20. O Filtro regulador de ar pode ser anexado ao produto com
apenas um bocal sem uma tubulacdo extra.

21. Em funcdo do invélucro de poliéster “Epoxy/powder”, pode ser
usado por um longo periodo em contato com ar corrosivo.

22. Em funcdo de sua estrutura interna ser simples e

modularizada, sua manutencdo é muito facil.



Especificagoes Basicas

Modelo UB-2300L UB-2300-R

Tipo de Operagdo Single | Double | single | Double

Sinal de entrada 4~20 mA DC

Sinal Minimo Atual 3.2mA (Padrido), 3.8mA (Hart
Incluso)

Pressdo de Suprimento 1.4~7kgf/cm2 (0.14~0.7 MPa)

curso 10 — 150 mm |60 - 90°

Impedancia Max.500 Ohm/20mA DC

Conexdo de Ar PT 1/4, NPT 1/4

Conex3o com o Medidor PT 1/8, NPT 1/8

FEntrada do Conduite PF 1/2(Standard),

NPT1/2 (Option)

Protecéo IP6GE

Temperatura Ambiente -30~80

Linearidade +0.5% F.S.

Histerese 0.5% F.sS.

Sensibilidade +0.2% F.S

Repetibilidade 0.3% F.S.

Capacidade de Fluxo 70 LPM

Consumo de Ar below 2 LPM (sup=1.4K), below
3 LPM (sup. =7K)

Condicdo de Temp. do
Visor

Storage Temp:-30~85 ,
Operating Temp:-10~70

Caracteristica de Saida

Linear, Quick Open, EQ%, User

Set (16 Point)

Efeito de Vibracédo 6G

Umidade 5-95% RH at 40

Comunicacdo (opcional) HART Communication ( Non-DDL )

Sinal de Feedback 4-20mA (DC 10 - 30V)

(opcional)

Material Aluminio micro fundido

Peso 1.5 kg (3.3 1b)

Pintura Epoxy Polyestere Powder
Coating

Cor Blue or Black

1. Baseado na temperatura de 20°, pressdo absoluta de 760mmHg e

O

umidade relativa de 65% °C
. Contate-nos se o produto e

stéd fora das especificacdes.

(@8]

. Alterag¢des na cor do produto

disponivel, mas estas opc¢des
grandes guantidades. Contate

ou usar a propria marca esta
sdo limitadas para pedidos em
nosso departamento de vendas.
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Instalagcao do UB-2300L

Lembrete
Quando o posicionador estiver sendo instalado com um atuador ou
substituido, garanta o seguinte:
e Todas as entradas assim como suprimento de ar e sinal elétrico
para o atuador de valvula precisam estar fechadas.
e O processo precisa ser desligado ou a valvula de controle precisa
ser isolada do processo pelo uso de um bypass.
e N3o deve haver press3o no atuador da valvula.

YT-2300L & usado como valvula de movimento linear assim como valvula
globo ou valvula de passagem usando um atuador de diafragma com mola
de retorno ou atuador de pisdo. YT-2300L consistem nos seguintes
componentes. Certifigue-se de gue todos os componentes estdo
preparados.

1. YT-2300 “corpo” principal

2. Alavanca de feedback e Alavanca de mola.

3. Porca “flange” (anexada abaixo do eixo principal do YT-

2300L) .
4. 4 pecas da Cavilha de cabeca sextavada M8x1.25P
5.4 pecas da arruela de placa MS.

Exemplo de instalacdo do UB2300
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YT-2300L drawing



YT-230CR drawing
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Instalando UB-2300L com Suporte

1. Antes de tudo, é necessario anexar corretamente o suporte na
culatra do atuador. O mais importante é fazer o suporte como se
segue:

i. A Alavanca de feedback do YT2300L deve estar em 50% do
curso da valvula (Comentado no item 7 deste capitulo).

ii. A barra de conexdo da alavanca de feedback do grampo do
atuador pode ser conectada na posicdo do curso da
valvula e os numeros gravados na alavanca de feedback
sdo ajustados (Comentado no item 8 deste capitulo). Se

0 suporte se adequa as condicdes abaixo, YT-2300L sera
instalado facilmente.

2. Monte o UB-2300L e o suporte com o5 parafusos. Use parafusos
padrdes em porcas padrdes na parte de tras do UB-2300L. O
parafuso padrdo &€ o MBx1.25P e outros padrdes de parafusos estio

disponiveis como opcional. Para mais detalhe, entre em contato
com nosso departamento de vendas.



YT-2300 installation example

3. Depois de montar o UB 2300-L e o suporte com os parafusos,
prenda-o usando os orificios de parafusos da culatra do atuador.
Mas ndo prenda completamente. Deve haver ainda algum espago

4, Instale a barra conectada a alavanca de feedback do UB-2300 no
grampo do atuador. O espaco da abertura entre a alavanca de
feedback do UB-2300L & de 6.5mm, entdo o diametro da barra de
conexdo deve ser de menos de 6.3mm.

Installation of actuator clamp and connection bar



5. Conecte o Filtro regulador de ar com o atuador temporariamente.
Configure a pressido de suprimento do filtro regulador de ar para
que o grampo do atuador seja posicionado em 50% do curso da

valvula.

N

6. Insira a barra de conexdo anexada ao grampo do atuador dentro a
abertura da alavanca de feedback do UB-2300L. Certifique-se de

estar inserindo conforme a figura para reduzir a histerese. A
barra de conexfo deve ser inserida corretamente entre a alavanca

de feedback e a mola da alavanca.
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7. Cheque se a alavanca de feedback do UB-2300L est&d no nivel de 50%
do curso da valvula. Se ndo, corrija o nivel movendo a barra de
ligacdo do suporte ou do feedback. Se o UB-2300 ndo estiver
instalado ao nivel de 50% do curso da valvula, a linearidade do
produto se torna ruim. A alavanca de feedback precisa estar
nivelada corretamente.
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8. Cheque o curso da valvula. Os numeros indicando o curso estédo
gravados na alavanca de feedback do UB-2300L. Ajuste a barra de
conexdo anexada ao grampo do atuador para o numero na alavanca de
feedback aplicado ao curso da valvula, como mostra a figura. Para
ajustar a barra de conexdo e © numerc, mova o suporte anexado ao
UB-2300L ou a barra de conexdc de lado a lado.

Stroke 30mm
Stroke 70mm
A posicdo de instalacdo da barra de conexdo para o curso da

valvula.
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Installation position of connection bar for valve stroke
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Lembrete

Depois da instalacdo, opere a valvula do curso 0 a 100% usando o
Filtro regulador de ar no atuador. Quando o curso & tanto 0%
quanto 100%, a alavanca de feedback ndo deve ser alcancada pela
alavanca stopper na parte de tras do UB-2300L. Se a alavanca de
feedback alcancar a alavanca stopper, mova a posicdo de anexacéo
do UB-2300L a direcdo vinda mais distante do centro da culatra.
Cheque se as alavancas de feedback e stopper estdo em contato.

9. Se 0 UB-2300L esta instalado precisamente como 0s procedimentos
acima, trave os parafusos e porcas do suporte e da barra de
conexdc da alavanca de feedback completamente.

YT-2300R installation example
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YT-2300R installation example of fork lever

YT-2300R installation example of Namur shaft

Instalagao do UB-2300R

UB-2300R & usado como valvula de movimento rotatdrio assim como uma
“valvula esférica” ou “Walvula borboleta” usando um rack e pinhédo,
“scotch yoke” ou um tipo complexo de atuador cuja haste estd girada 90
graus.
UB-2300R consiste nos seguintes componentes.

1. “Corpo principal” do UB-2300R

2. Alavanca fork e Alavanca spring para anexar ao atuador

3.1 conjunto de suporte

4. 4 pecas da Cavilha de cabega sextavada M8x1.25P

5. 4 pecas da arruela de placa MS.

Instalagao do UB-2300R com suporte

UB-2300R & equipado com um suporte padrido. O suporte consiste em 2
partes e pode ser usado com Alavanca de fork e eixo Namur. O suporte é
montado na fabrica com a haste do atuador de 20mm. Porém, se o tamanho
da haste do atuador for maior do que 30mm, 50mm, remonte o suporte
ajustando o tamanho. Consulte a tabela a seguir, cheque a posigdo dos
orificios.

12



YT-2300R Upper bracket A
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Bottom bracket B Actuator

Tamanho da Marca do “bolt role”
haste do A - L B - L A - R B - R
atuador (H)
2 0mm H: 20 H: 20, 30 H: 20 H: 20, 30
30mm H: 30 H: 20, 30 H: 30 H: 20, 30
50mm H: 50 H: 50 H: 50 H: 50

Ex.: No caso de H ser 30mm, A - L poderia ser presa em H: 30 hole e B
- L em H:20, 30, A - R em H: 30, B — R em H:20, 30 com parafusos.

1. Tipos comuns de tamanho da haste do atuador (H) sdo 20, 30 e
50mm. Depois de checar H, monte o0os apoios como explicado na
pagina anterior. O apoio vem de fabrica ajustado como 20mm.

iiw Actuator stem

T

'J Actuator

T
N\

\ A

Actuator stem height (H=20mm)
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2.

3.

Conecte o suporte ao atuador usando os parafusos hexagonais ou
ingleses. O diametro da porca do suporte €& de 6mm. Use “spring
washers” ou qualquer outro equipamento para que os parafusos nao
sejam perdidos pela vibracdo ou impacto. A direcdo do suporte
diferente pelas condigdes de operacdo, mas uma direcdo normal
como mostra a figura. Isto ¢, quando a tubulacdo do atuador e
UB-2300R estdo na diregdo A, a porca e o indicador anexado na
parte inferior do eixo principal do UB-2300R precisam estar na
mesma direcdo como um semicirculo.

o O (D

Attachment direction of bracket and actuator

Ajuste a posicdo de rotacdo da haste do atuador como ponto
inicial zero, que & o curso 0%. No caso do tipo de retorno
“spring” do atuador simples, desde que a haste do atuador esteja
sempre virada para o ponto zero sem pressdo de suprimento, é
facil checar o ponto zero. Se o atuador & de acdo dupla, cheque
se estad no sentido horario ou anti-hordrio ou a direcdo da
rotagcido da haste do atuador usando pressido de suprimento.

Ajuste a haste do atuador como ponto inicial zero e instale a
alavanca fork como mostra a figura. Certifigue-se o ponto inicial
zero quando a haste do atuador estd no sentido hordrio ou anti-
horario. O adngulo de instalacdo da alavanca forl precisa ser em
torno de 45 graus baseado no eixo linear. Porém, o angulo néo
estd relacionado com o eixo Namur.
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Installation position of fork lever

5. Se a posicdo da Rlavanca fork esta ajustada, confira as porcas
montadas na parte inferior da alavanca fork girando no sentido
horario. Ajuste o maior tamanho da alavanca fork como sendo de 6
a llmm a menos do que o malor tamanho do suporte.

Bracket | T B6-11Tmm

S[| N,

Fork lever
ama] 1))

Actuator

-

Height of bracket, fork and fork lever

6. Anexe o UB-2300R ao suporte. Fixe os pinos “grampos” no centro do
eixo principal do UB-2300R no orificio da alavanca fork e insira
uma barra de conexdo anexada a alavanca do eilxo principal dentro
da abertura da alavanca fork para ser travada “fork lever
spring”. Isto é para ajustar o eixo principal do UB-2300R e o
centro da haste do atuador. Se eles ndo estiverem ajustados, a
durabilidade do produto vail diminuindo devido ao excesso de forca
no eixo principal do UB-2300.



Fitting the pin on the YT-2300R main shaft into fork lever hole

7. Fizxe a base do UB-2300R e o0 suporte com os parafusos hexagonals e
o “plate washer”. & melhor travar o suporte e o UB-2300R depois
de checar a posicdo do UB-2300R inserindo 4 parafusos.

Assembly status of YT-2300R
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Conexao da Tubulagao

Lembrete

1.

Para prevenir umidade, &6leo e poeira de ser levada dentro do
produto, tenha um bom cuidado na escolha do compressor da pressio
de suprimento e seu sistema.

. Nés recomendamos anexar o filtro ou o filtro regulador de ar na

parte frontal da porta de suprimento do UB-2300.

Condic¢des da pressdo de suprimento

1.

2.

W

Ar seco cujo ponto de condensacdo seja pelo menos 10 a menos do
que o da temperatura ambiente.

Esteja livre de particulas sélidas como resultado de ter passado
através de um filtro de 5 ou menos.

. N8c contenha 6leo o d6leo lubrificante.
. Cumpra com ANSI/ISA-57.3 1975 (R1981) ou ISA-S7.3-1975 (R1981).
. Ndo seja usado além dos limites entre 1.4 e 7 Kgf/ (140 - 700

KPA) .

. Ajuste a pressdo do filtro regulador de ar como 10% a mais do que

a pressdo operacional do atuador da pressdo do split range.

Condicdes da tubulacdo

1.

o]

Remova objetos externos de dentro do tubo.

. Ndo use canos apertados ou quebrados.

. Para manter a taxa de fluxo do UB-2300, use o cano cujo diametro
interno seja maior do que 6.. (diametro externo de 10mm) .

. Ndo conecte um cano muito cumprido. Isto afeta a taxa de fluxo
devido ao atrito dentro do cano.

Conexao da Tubulagao com Atuador

Atuador de Acdo Simples

A sério UB-2300 de acdo simples & ajustada para usar a porta OUTIL.
Entdo, no caso de usar um tipo de acdo simples de um atuador de
“spring return”, a porta OUT1 pode ser conectada com a porta de
pressdo do suprimento do atuador.

i

Piping connection example of YT-2300L with single acting actuator
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Atuador de Acdo Dupla

No caso de usar um UB-2300 de acdo dupla, ao inserir o sinal da
corrente, a pressdo de suprimento fica fora da porta OUTL.

18



Lembrete

1. Antes de conectar o terminar, a energia precisa ser desligada.

2.0 terminal do tipo anel contra oscilacgdo, impacto, etc.

3. A Série UB-2300 (exceto tipo incluso PTM) usa DC 4-20ma de
energia. A corrente minima & de 4.3mA (tipo padrdo) e 3.8mA
(padrdo Hart) e a corrente maxima ndo pode exceder os 24mA.

4. No caso do tipo PTM, energia adicional pode ser fornecida ao PTM
separadamente. A voltagem de suprimento & 9-27V e ndo pode
exceder os 30V.

5. Para proteger o produto, os terminais de aterramento precisam
estar aterrados.

6. Use um cabo trancado cuja area seccional do condutor seja de 1.25
e seja ajustavel para 600V como estd na tabela Nec de condutor
artigo 310. O didmetro externo do cabo deve ser de 6.35-10mm.

7. Ndo instale o cabo préximo a um equipamento com um transformador

de alta capacidade ou motor que gere ruido.

| sty

]
=]
I
]
]
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Conexdo do sinal de entrada da corrente no terminal
1. Abra a cobertura desatarraxando as 4 pecas dos parafusos M4 da

cobertura do produto.
2. Desprenda o 0s parafusos de fechamento do terminal da placa do

terminal recebendo o sinal de entrada da corrente.

Terminal connection of current input signal

3. Insira o cabo através do conector de cabo no UB-2300.

. Use o terminal de cabo do tipo anel para ndo se desprender.

5. Insira os parafusos de terminal nas porcas de terminal do cabo e
prenda-os com terminal + e terminal - em cada uma das placas
terminais. Parafusos de terminal devem ser apertados com 1.5Nm
(l5kfgcm) de torque.

6. Certifique-se de n&o trocar a polaridade do terminal.

W

Conexdc do sinal de feedback no terminal
1. Abra a cobertura desatarraxada as 4 pecgas dos parafusos M4 da
cobertura do produto.
2. Desprenda os parafusos de fechamento do terminal do sinal de
feedback para o transmissor de posicdo sobre a placa do terminal.

20
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Terminal connection of transmitter

3. Insira o cabo através do conector de cabo no UB-2300.

. Use 0 terminal de cabo do tipo anel para ndo se desprender.

5. Insira os parafusos de terminal nas porcas de terminal do cabo e
prenda-os com terminal + e terminal - em cada uma das placas
terminais. Parafusos de terminal devem ser apertados com 1.5Nm
(l15kfgcm) de torque.

6. Certifique-se de ndo trocar a polaridade do terminal.

iy

Conexdo interna do terminal para aterramento

1.0 aterramento é necessario para a segurang¢a do UB-2300 e do
sistema.

2. Existem dentro do terminal no centro da placa do terminal e fora
do terminal junto ao cabo de entrada. Usar qualgquer terminal de
aterramento é possivel e a resisténcia precisa ser menor do que
1000hm.

Ground terminal connection
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Troca A/M (Troca Automatico/Manual)
Existe um interruptor A/M na parte de baixo do UB-2300. Se este
interruptor estd ajustado para auto, a pressido de suprimento é
transmitida ao atuador pela operacdo do UB-2300 e se estd no manual, a
pressdo de suprimento do filtro regulador de ar é transmitida ao
atuador sem levar em consideracdo o UB-2300.
* Quando o interruptor A/M estd ajustado para manual, certifique-se
que muita pressido ndo precisa ser transmitida ao atuador
1. Confira se a pressdo de suprimento do filtro regulador de ar esta
muito alta.
2. Gire o interruptor no sentido horédrio e a pressdo de suprimento
do filtro regulador de ar €& transmitida ao atuador.

3. Se o interruptor for girado no sentido anti-horario, o UB-2300
serd operado normalmente.

7w\

Adjustment of A/M switch

Orificio variavel
0 volume do atuador é muito pegueno, entdo pode haver instabilidade.
Neste caso, ajuste o orificio variavel usando o driver (-), entdo a

instabilidade sera evitada pela reducgdo da taxa de fluxo da pressdo de
suprimento transmitida ao atuador.

Mininiam open
Adjustment of variable orifice
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Autocalibragem e operag¢oes basicas

Atencdo: Ja gue isto fard com gue a valvula ou o atuador se mova,
antes da autocalibragem, a valvula deve ser separada de todo o
sistema.

Botao

A série UB-2300 executa varias fungdes usando quatro botdes.
O formato e posicdo dos botdes sdo o seguinte:

<ENTER>: Usado para 1r ao menu principal, salvar parametros ajustados
ou escolher sub-menus.

<ESC>: Usado para retornar ao menu anterior.

<UP>: Usado para mover-se para outro menu ou mudar o valor de
parametros.

<DOWN>: Usado para mover-se para outro menu ou mudar o valor de
parametros.

Modc RUN

Depois de conectar a energia ao UB-2300, sera mostrado o seguinte no
LCD em & segundos:

Run na linha de baixo significa o ajuste do curso da valvula que o UB-
2300 esta recebendo do sinal externo (4-20mA) e PV significa o numero
no LCD. No modo RUN, o curso da valvula é mudado de acordo com o sinal
de entrada. Existem sels tipos mostrados no modo RUN.
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300 | -

Run mode = RLIN PV =currently displayed on LCD

Para mudar a tela, pressione <ESC> e <UP> ao mesmo tempo. Sempre que
pressionar o botdo, a tela serid mudada em ordem. Se for pressionados
<ESC> e <DOWN> simultaneamente, a ordem € o oposto e se for
pressionado apenas <ESC>, a tela é retornada ao modo RUN.

D Run PV Valve stroke of Process Value (%)
@ Run SV % Input signal of Set Value (0 - 100%)
€) Run SV mA Input signal of Set Value (4 - 20mA)
_ Motor controlled variable of Manipulate
@ Run MV -
Value (Digit)
® Run Vel Current valve speed (Digit)
® Run Err Difference between SV and PV (%)

Primeira Autocalibragem

A Primeira Auto-Calibragem & usada quando UB-2300 ndo esta
configurado, assim como na ocasido de uma configuracdo inicial com uma
valvula nova ou a reposicgdo de outro produto no campo. Neste caso,
todos os parametros sido configurados usando a calibragem AUTOZ2.
Atencgdo: Quando o YT-2300 é instalado na valvula no campo depols de
configurado, nés recomendamos usar a calibragem AUTOl. Por causa os
pardmetros 6timos serem configurados pela empresa da valvula, € melhor
que estes parametros registrados ndo sejam alterados pela calibragem
AUTOL.

(1) Conecte a energia. Qualquer valor entre 4 e 20mA (DC) pode ser
usado para energia. Depois de conectar a energia, a mensagem ‘RERDY 6,
5,4, 3, 2, 1" val aparecer no visor (LCD), o qual parece estar
preparando para operar o circuito PCB e as partes. A seguinte mensagem
¢ mostrada em € segundos. Pressione <ENTER> para 6 segundos no modo
RUN e a mensagem AUTO CAL sera mostrada.

(2) Pressione <ENTER> e entdoc o modo AUTOl serd iniciado.

(3) Pressione <DOWN> e o modo AUTO2 serd mostrado
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(4) Pressione <ENTER> no modo AUTO2. Calibragem Auto2 sera iniciada e

05 proximos modos serdo mostrados em ordem no LCD. Normalmente isto
leva entre 3 e 5 minutos para autocalibragem no modo AUTO2, mas isto
pode ser diferente pelo volume do atuador.

(5) Os parametros Zero, Span & PID e o RA/DA sdo automaticamente
configurados quando a calibragem Auto? & terminada.

’ gpr: . -

RLM PV N | RUTO CRL

‘HJTDI |

(1) Keep pushing (2) Push <ENTER>. (3) Push <DOWN>.
<ENTER>
for 6 seconds.
I 300
AUTO 2 COMPLETE RUN PV
(4) Push <ENTER>. (5) Completed. RUN Mode

Modo completo e rungoes

Autocalibragem (AUTO CAL)

A calibragem do YT-2300 ¢ simplesmente executada pela Autocalibragem
existem 5 tipos de Autocalibragem, gque sdo AUTOl, AUTO2, AUTO3, BIAS
V 0.

A calibragem AUTOl é util para usuarios no campo e AUTO2 para a
empresa de valvulas ou confiquracdao de parametros iniciais do YT-2300

Zero END KP KI
BIAS V.0 |RAIDA
POINT POINT KD
AUTO1 - - "
AUTO2
AUTO3 x <
BIAS x x x - x x
V_0 x x x x - x

Leva aproximadamente 2,3 minutos para a autocalibragem e isso pode ser
diferente pelo volume do atuador. As calibragens RUTOl, AUTO2 e AUTO3
ajustam o RA/DA automaticamente.

Autocalibragem 1 (AUTO1)

Neste modo, todos os parametros necessarios para a operacdo da valvula
sdo ajustados, exceto KP, KI e KD. E usado para re-executar a
calibragem pelos usuarios no campo depois ser feito o suprimento do
UB-2300 cujos parametros foram todos ajustados pela empresa da
valvula.

(1) Pressione <ENTER> por 6 segundos no modo RUN e a mensagem AUTO CAL
aparecera.

(2) Pressione <ENTER> e “ent”ao o modo AUTOl serd mostrado.

(3) Pressione <ENTER> novamente no modo AUTOl € a calibragem Autol
comecara. Depois de 4 segundos, o procedimento retornarid ao modo RUN e
o curso da valvula pela corrente do sinal de entrada serd mostrado
como percentual.

e
E
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300 |

RMPY |  AUTO CRL

ami |

(1) Keep pushing (2) Push <ENTER=>. (3) Push <ENTER>
<ENTER>

for 6 seconds.

- ‘ 300

‘ COMPLETE ‘ RN PV

(4) Completed. (5) Return to RUN mode

after 4 seconds.

Autocalibragem 2 (AUTO2)

Todos 0s parametros necessarios para operar a valvula estdo ajustados.
A calibragem é usada gquando o UB-2300 & instalado pela primeira vez.
Veja o capitulo da primeira autocalibragem.

Autocalibragem 3 (AUTO3)

Todos 0s parametros necessarios para operar a valvula estdo ajustados,
exceto os pontos zero e final. Esta fungdo é usada para re-executar a
autocalibragem sem mudar os pontos zero e final depois de ajusta-los
manualmente.

(1) Pressione <DOWN> no AUTOZ2 e AUTO3 seri mostrado.

(2) Pressione <ENTER> e a calibragem AUTO3 serd iniciada. O préximo
procedimento desta calibragem € o mesmo das outras calibragens.

Calibragem BIAS

BIAS & o valor padrdo do controle do motor que € usado no
posicionador. Isto é afetados pela pressio de suprimento, KP e outros
valores e entdo seria reajustado se a pressdo de suprimento ou KP
forem alterados. Ro menos que este valor esteja corretamente ajustado,
a precisido pode ser muito baixa.

(1) Pressione <DOWN> no modo AUTO3 e o modo BIAS serd mostrado.

(2) Pressione <ENTER> e a calibragem BIAS serid iniciada. O préximo
procedimento desta calibragem € o mesmo das outras calibragens.

Calibragem de velocldade (V 0)

Esta € a funcgdo para procurar o valor padrdo para reconhecer a
velocidade precisa da valvula. A menos que este valor esteja
corretamente ajustado, o controle KI pode desacelerar ou mesmo ficar
inoperante. Para conferir se este valor estd ajustado corretamente,
pressione <ESC> no modo RUN e RUN Vel serida mostrado. Nesta hora, o
nome que aparece na linha inferior do visor indica o valor préximo a
zero. (Depois da valvula estar parada). Normalmente o nimero esté
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entre -2 e 2. Se o0 numero ultrapassar 5. execute esta funcdo novamente
e reinicie o valor V 0.

(1) Pressione <DOWN> no modo BIAS e o modo V_ 0 serdo mostrados.

(2) Pressione <ENTER> e a calibragem V 0 serd iniciada. O prdéximo
procedimento desta calibragem € o mesmo das outras calibragens.

Modo Manual

O modo Manual é usado para aumentar ou diminuir a haste da valvula
manualmente. Neste modo, o curso da valvula é ajustado apenas pelos
botdes de operacdo ndo pelo sinal de entrada. Este modo ndo afeta o
controle de dados registrados no UB-2300 e apenas faz a haste da
valvula se mover para cima ou para baixo.

(1) Mantenha pressionando <ENTER> no modo RUN e a mensagem AUTO CAL
sera mostrada

(2) Pressione <DOWN>» e o modo MANUAL serd mostrado.

(3) Pressione <ENTER> novamente. Duas linhas no visor serio mostradas.
A de cima indica o curso da valvula pelo percentual e a de baixo
indica o valor absoluto da resisténcia interna do UB-2300. *MA
significa que o modo Manual estd em operacdo.

(4) Pressione <UP> ou <DOWN> e a haste da valvula se movem para cima
ou para baixo. Sem levar em consideracdo o RA/DA, se vVocCcé pressionar
<UP>, a haste da valvula se move para cima (no caso de valvulas
lineares) e se vocé pressionar <DOWN>, a haste da valvula se move para
baixzo. Para fazer com que a haste da valvula se mova rapidamente,
pressione <ENTER> com <UP>, <DOWN>.

Push <UP>. Valve stem is up slowly.

Push <UP> + <ENTER> at the same time. | Valve stem is up quickly.

Push <DOWN->. Valve stem is down slowly.

Push <DOWN>+<ENTER> at the same time.| Valve stem is down quickly.

Button operation for valve stem movement

(5) Pressione <ESC> e o modo MANUAL serd mostrado.

(1) Push <ENTER> (2) Push <DOWN>. (3) Push <ENTER>.
for 6 seconds.

L == A -

(4) Push <UP><DOWN>. (4) Push <ESC->. (5) MANUAL mode




o YT-2300.

Isto significa que o valor de controle dtimo sera

encontrado pelo ajuste das valvulas durante a operacdo da valvula.
(6) Pressione <ENTER> para salvar o valor. A mensagem +EAJZONE

aparecera nc LCD.
(7) Pressione <ESC> trés vezes para voltar ao modo RUN.

‘ 300

RIM PV

(1) Push <ENTER>
for 6 seconds.

-1

| cERIONE |

(4) Push <ENTER>.

=ik

 dERAZONE

(7) Push <ESC> twice.

’ RUTD CAL

(2) Push <DOWN> twice.

" e’

| KERJZONE

(5) Push <ENTER>
after adjustment

by <UP>, <DOWN-=.

‘ 300

RN PV |

RUN Mode

. PRARAM

(3) Push <ENTER>.

2

+ERJZONE

(6) Push <ESC->.

1)-(3) O método de ajuste & o mesmo para dEAJZONE.

4) Pressione <DOWN> no modo dEAAZONE e o modo KP serdo mostrados.
5) Pressione <ENTER> e a mensagem *KP sera mostrada no visor.

6) Ajuste os valores de KP com <UP> ou <DOWN>. O valor ajustado &

aplicado imediatamente sem operacdo adicional, entdo usuidrios podem
facilmente checar o seu ajuste pela mudanca do sinal de entrada de

corrente do UB-2300.

Isto significa que as valvulas de controle 6timas

serdo encontradas pelo ajuste das valvulas durante a operacdo da

valvula.

(7) Pressione <ENTER> para salvar o valor. A mensagem +KP sera
mostrada no LCD.
(8) Pressione <ESC> trés vezes para retornar ao modo RUN.

300"

RLA PV

(1) Push <ENTER>

for 6 seconds.

RAUTO CRL ‘

S 0

dERDZONE

(4) Push <DOWN=>.

3no

+HF 5

(7) Push <ESC=>.

‘ 100
KP @

(5) Push <ENTER-=>.

3007
KF 5

(8) Push <ESC> twice.

PRRAM

(2) Push <DOWN> twice. (3) Push <ENTER->.

- ‘ 30| -

#KP M

(6) Push <ENTER=>
after adjustment
with <UP=,<DOWN=.

x
RON Pv |
RUN Mode
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KI

(1)-(3) O método e o procedimento de ajuste sdo 0s mesmos gue os de
dEAJZONE.

(4) Pressione <DOWN> duas vezes no modo dEAdZONE, entdc o modo KI é
mostrado.

(5) Pressione <ENTER> no modo KI e a mensagem *KI serdo mostrados no
LCD.

(6) Rjuste o valor KI com <UP> ou <DOWN>. O valor ajustado é aplicado
imediatamente sem operacdo adicional, entdo os usuarios podem
facilmente checar o seu ajuste pela mudanca do sinal de entrada de
corrente do YT-2300. Isto significa que o valor de controle 6timo sera
encontrado durante a operacdo da valvula.

(7) Pressione <ENTER> para salvar o valor e a mensagem +KI sera
mostrada no LCD.

(8) Pressione <ESC> trés vezes para voltar ao modo RUN.

Ra I;I’i‘l]’ - RUTO CRL

(1) Push <ENTER> (2) Push <DOWN> twice. (3) Push <ENTER>.

for 6 seconds.

(4) Push <DOWN=> twice. (5) Push <ENTER>. (6) Push <ENTER>
after adjustment
with <UP>_<DOWN-=.

]

) ’ ano: [ Ino|| 20

KT M e RON PV
(7) Push <ESC->. (8) Push <ESC> twice. RUN Mode
Kd
(1)-(3) O método e o procedimento de ajuste sdo 03 mesmos para
dEAdZONE.

(4) Pressione <DOWN> trés vezes no modo dEAdZONE, entdo o modo Kd sera
mostrado.

(5) Pressione <ENTER> no modo Kd e a mensagem *Kd serdo mostradas no
LCD.

(6) RAjuste o valor de Kd com <UP> e <DOWN>. O valor ajustado &
aplicado imediatamente sem operacdo adicional, entdo os usuarios podem
facilmente verificar o seu ajuste pelo sinal de entrada de corrente do
UB-2300. Isto significa que o valor de controle étimo pode ser
encontrado através do ajuste das valvulas durante a operacdo da
valvula.

(7) Pressione <ENTER> para salvar o valor e a mensagem +Kd sera
mostrada no LCD.

(8) Pressione <ESC> trés vezes para retornar ao modo RUN.
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300 > | _ ' _
| RLM PV - | AuTOD CRL - PHRFAM -
(1) Push <ENTER> (2) Push <sDOWN=>=> twice. (3) Push <ENTER=>=.
for 6 seconds.
- s0- . 300" = 300 =
= | =B = : -
(4) Push <DOWWN=> (5) Push <ENTER=>. (6) Push <ENTER=>
three times. after adjustment

with <UP>,<DOWN=>.

(7) Push <ESC-=. (8) Push <ESC> twice. RUN Mode

HAND CAL

Quando a autocalibragem & iniciada, o UB-2300 ajusta o ponto zero e ©
ponto final baseado no curso completo.

Tipos de calibragens Hand

PV_ZERO: Modo de edigdo para alterar o ponto zero da valvula.

PV_END: Modo de edigdo para alterar o ponto final da valvula.

TR _ZERO: Modo de edigdo para alterar o ponto zero do transmissor.

TR _END: Modo de edigdo para alterar o ponto final do transmissor.

O ajuste do ponto zero esta em ((1)~(5)) e do ponto final em
((e)~(10))

(1) Pressione <ENTER> no modo RUN por seis segundos e entdo o modo
AUTO CAL seri& mostrado. Pressione <DOWN> trés vezes, entdo o modo HAND
CAL sera mostrado.

(2) Pressione <ENTER> no modo HAND CAL e o modo PV _ZERO serdo
iniciados.

(3) Pressione <ENTER> no modo PV _ZERO e o modo *PZ serdo incilado.
Neste movo estd disponivel a mudanga o ponto zero da valvula e a haste
da valvula se move automaticamente para o ponto zero definido. No LCD,

o curso da valvula € mostrado como 0%. A mensagem *PZ indicando modo
de edicdo do ponto zero e o valor interno mostrando o ponto zero atual
tambéem s3o0 mostrados.

(4) Ajuste a haste da valvula pressionando <UP>, <DOWN> . Quando a
haste da valvula estiver no ponto zero desejavel, salve o valor
pressionando <ENTER>. A mensagem +PZ aparecera no LCD.

(5) Pressione <ESC> para retornar ao modo PV ZERO.

(Pressione <ESC> duas vezes neste modo para retornar ao modo RUN).

(6) Para mudar o valor do ponto final, pressione <DOWN> no modo

PV ZERO e o modo PV _END serdo 1niclados.

(7) Pressione <ENTER> no modo PV END e o modo *PE serdo mostrados.
Neste modo, é possivel mudar o ponto final da valvula e a haste da
valvula se move automaticamente para o ponto final indicado. No LCD, ©
curso da valvula é mostrado como 100%. A mensagem *PE indicando modo
de edicdo do ponto final e o valor interno do ponto final também sio
mostradas.

(8) Ajuste a haste da valvula usando <UP> ou <DOW>. Quando a haste da
valvula estiver no ponto desejado, salve pressionando <ENTER>. A
mensagem +PE ira aparecer no LCD.

(9) Pressione <ESC> para retornar ao modo PV _END.

(10) Pressione <ESC> duas vezes e o modo RUN serd mostrado.
(Pressione <DOWN> no modo PV _END para 1r ao modo TR ZERO.)
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Py _ZERD =

| (B3

lﬂJTUEFL‘ = ‘FFN:!EFL‘ =

{1) Push <DOWN= (2) Push <ENTER=>. (3) Push <ENTER=.
three times

. ‘ Ul - l DJ . EED _

®pPZ &3 +FZ dhll ‘ Py _

(4) Push <ENTER> (5) Push <ESC> (6) Push <DOWN>
arner a(]jl.[stmen[

with <UP=> <DOWN=._

(aog- _

+PE 2

- ‘HDIE

PV _ENd

(7) Push <ENTER=. (8) Push <ENTER=> (9) Push <ESC-=.
after adjustment
with <UP> <DOWN> .

- ‘IDEB‘

*PE dJO 2

= EEWE = 300
RN

Py _ENd

{(10) Push <ESC=> twice. RUN Mode

Se o ponto zero da valvula e o ponto final forem modificados, o
transmissor também tem seus valores mudados automaticamente.

Sendo assim, normalmente ndo h& necessidade dos pontos zero e final
serem ajustados pelo usuario, mas caso o sinal de saida do transmissor
esteja instavel, os pontos zero e final do transmissor precisarido ser
ajustados. 0 amperimetro mostrando o sinal de feedback é& necessario e
a conexdo precisa ser feita conforme a lmagem a seguir.

R ——y
4~20mA &

INPUT &
I

(12 ~ 30V)

Feed back signa
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(7) Ajuste o valor da corrente medido para 20mA no amperimetro com
<UP> ou <DOWN>. Pressione <ENTER> para salvar as modificacdes. A

mensagem +R END apareceri no visor.

(8) Pressione <ESC>.

0O modo TR END serd mostrado.

(9) Pressione <ESC> duas vezes_para retornar aco modo RUN.

Modo Valve

cdne -

PV_ENd |

(1) Push <DOWN=>.

:

(4) Push <ESC=.

‘EE&? -

(7) Push <ENTER>=>
after adjustment
with <UP> <DOWN=>.

290

RUN Mode

mgggi h

(2) Push <ENTER>.

B

(5) Push <DOWN:=>

“o83d =

+TR_ENd
(8) Push <ESC=.

{ HDEI -

¥R_ZERO

(3) Push <ENTER>
arner adjustrﬂeﬂl
with <UP> <DOWN>

‘HDES _

TR_ENd

{(6) Push <ENTER=>

(9) Push <ESC> twice

Este modo € usado para ajustar as varias caracteristicas.
Tipo de Acdo (ACT)
Se & Acdo Direta (DAR) ou Acdo Reversa (RA)/
Caracteristicas (CHAR)

Agui sdo configuradas diversas caracteristicas. Existem trés tipos de
caracteristicas da valvula, que sdo Lineares (LIN),

e Abertura Rapida (QO0). O que vem a seguir é um exemplo da curva

destas caracteristicas.

100%

Strok

Qulck open

Liner

mA

20

pEn |

(EQ)
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Caracteristicas de Usuaric (USER SET)

Quando uma caracteristica especifica ndo estd inclusa nas
caracteristicas acima e & necessaria, & possivel construir uma curva
de caracteristica especifica escolhendo 16 pontos voluntariamente de
acordo com as condicdes do campo e a necessidade do usuario.

Abertura Fechada Apertada (Tight Shut Open - TSHUT OFPF)
Possul a finalidade de comprimir a valvula completamente em qualquer
valor acerca de 20mA do sinal de entrada de corrente.

Fechamento Fechado Apertado (Tight Shut Close - TSHUT CL)
Possul a finalidade de fechar a valvula completamente configurando um
valor acerca de 4mA do sinal de entrada vindo externamente.

Controle de Split Range (SPLIT)
Possul a finalidade de controlar todo o curso da valvula por trés
sinais entrada de 4-20mA, 4-12mA e 12-20mA.

Ajuste do Tipo de Agao (ACT)

(1) Pressione <ENTER> no modo RUN por seis segundos e entdo o modo
AUTO CAL serd mostrado. Pressione <DOWN> quatro vezes para ir ao modo
VALVE.

(2) Pressione <ENTER> e a mensagem ACT RA (no caso de RA) sera
mostrada.

(3) Pressione <ENTER> novamente, entdo a mensagem *ACT RA sera
mostrada.

(4) Ajuste para *ACT DA pressionando <UP> ou <DOWN> e entdo salve as
modificac®es pressionando <ENTER>. A mensagem +ACT DA serd mostrada.
(5) Pressione <ESC>» trés vezes para retornar ao modo RUN.

AUTD CRL - VALVE \ - -

(1) Push <DOWN=> (2) Push <ENTER->. (3) Push <ENTER->.
four times.
| - =[alif
*ACT PR +ACT dR RLN PV
(4) Push <ENTER> (5) Push <ESC=> three times. RUN Mode

after adjustment
with <UP> <DOWN>.

Ajuste das Caracteristicas (CHAR)

(1) Pressione <ENTER> no modo Valve e entdo pressione <DOWN> A
mensagem do modo CHAR LIN (no caso de caracteristicas lineares) sera
mostrada.

(2) Pressione <ENTER> O modo *HAR LIN serd mostrado e as
caracteristicas poderdo ser ajustadas neste modo.

(3) RAjuste as caracteristicas (ex.: EQ) pressionando <UP> ou <DOWN> e
salve as modificacdes pressionando <ENTER>. A mensagem +HAR EQ seri
mostrada.

(4) Pressione <ESC> trés vezes para retornar ao modo RUN.
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[ VALVE ‘

(1) Push <ENTER-=>.

‘{ RCT RA
(2) Push <DOWN-=,

! CHAR LIN }

(3) Push <ENTER=>.

|' 300
. RN PV

‘ ¥HAR LIN ‘ +HAR EQ ‘

(3) Push <ENTER> RUN Mode
after adjustment

with <UP> <DOWN-=>.

(4) Push <ESC> three times.

Ajuste das Caracteristicas do Usuario (USER SET)

(1) Pressione <ENTER> no modo VALVE e ACT RA ou ACT DA serd mostrado.
(2) Pressilione <DOWN> duas vezes, entdo o modo USER SET serd iniciado.
(3) Pressione <ENTER>. A mensagem *P0 SET sera mostrada e neste modo
05 usuarios poderdo ajustar o primeiro ponto de caracteristicas em 16
pontos. O nimero no LCD & o percentual do curso da valvula ajustado
para PO.

(4) Ajuste o percentual do curso da valvula usando <UP> ou <DOWN>.

(5) Salve as modificac®es pressionando <ENTER>. Enguanto o valor de PO
estd sendo salvo, o modo *P1l SET é€ mostrado.
(6) O modo *P1 SET & para ajustar o segundo ponto de caracteristica
nos 16 pontos. O método de ajuste € o mesmo gue no modo *P0O SET.

(6) Salve o percentual do curso da valvula de P2 até P15 da mesma
forma.

(8) Depols de ajustar o percentual do curso da valvula no modo *P15
SET, salve as modificacdes pressionando <ENTER>

(9) A mensagem +SER SET & mostrada. Um total de 16 pontos do
percentual do curso da valvula ja estdo configurados. Pressione <ESC>
trés wvezes para retornar ao modo RUN.

{ VALVE ‘ -
(1) Push <=ENTER=>=.

l USER SET ‘
(3) Push <ENTER=.

’_ RCT RA ‘
(2) Push =DOWN=>= twice.

- \ *Pnzgégl - }

(5) Push <ENTER-=.

(2) Push <ENTER=.

BT

*PI SET

ao-

»*P SET

(4) Adjust with
<=UP=>.<DOWN-=.

{3 3

- [ *P2 SET

(7) Set P2-P15.

Ajuste do Tight Shut Open (TSHUT OP)

(1) Pressione <ENTER> no modo VALVE e ACT RA ou ACT DA serd mostrado.
Pressione <DOWN> trés vezes neste modo, entdo TSHUT OP serd mostrado.
(2) Pressione <ENTER>. O modo *SHUT OF seri mostrado e neste modo oS
usuarios poderdo configurar o curso no momento do Tight Open. A
configuracdo inicial & feita como 100%, o que significa o cancelamento
desta funcdo. Ajuste este valor (ex.: 95.0%) pressionando <UP> ou
<DOWN> e salve as modificac¢des com <ENTER>. A mensagem +SHUT OF &
mostrada.

(3) Pressione <ESC> trés vezes para retornar ao modo RUN.

(B) Set P1.

l[][]j]’] =

*P 15 SET

l +SER SET

(9) Push <=ESC> three times.
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5

e om

" {0g-

TSHUT OP

- g5

¥SHUT OP

(1) Push <DOWN-=
three times.

(2) Push <ENTER->. (3) Push <ENTER=>
after adjustment

with <UP=><DOWN=>.

B +5}%§£1 -

(4) Push <ESC>

" 300
. RIN PV

RUN Mode

three times.

Ajuste do Tight Shut Close (TSHUT CL)
(1) Pressione <ENTER> no modo VALVE e a mensagem ACT RA ou ACT DA seri

mostrada. Pressione <DOWN> quatro vezes neste modo, entdo a mensagem
TSHUT CL sera mostrada.

(2) Pressione <ENTER>. O modo *SHUT CL serd mostrado e neste modo os
usuarios poderdo ajustar o curso no momento do Tight Close. A
configuragdo inicial é feita como 0.3%. 0% significa cancelamento
desta funcdo. Ajuste este valor (ex.: 0.5%) pressionando <UP> ou

<DOWN> e salve as modificacg®es pressionando <ENTER>. A mensagem +SHUT
CL serd mostrada.

(3) Pressione <ESC> trés vezes para retornar ac modo RUN.

‘ | = 03 - ‘
ACT RA TSHUT LL

(1) Push <DOWN>=> (2) Push <ENTER->.

four times.
= | H%%D‘\

RUN Mode

03| -

#SHUT CL

(3) Push <ENTER=>
after adjustment
with <UP>,<DOWN=>.

a5*

+5HUT CL

(4) Push <ESC>
three times.

Modo VIEW

Este modo prové aos usuarios varias informacdes acerca do YT-2300.
Neste modo os usuadrios podem mudar os tipos de curso da valvula
mostrados no LCD como % ou numeros. Consulte a proxima tabela para
informacioc e descricdo mostradas no modo VIEW.

(1) Pressione <DOWN> no modo AUTO CAL e o modo VIEW serdc mostrados.
(2) Pressione <ENTER> no modo VIEW, entdo o modo Information sera
iniciado.

(3) Chegque a informacdo usandc <UP> ou <DOWN> e pressione <ESC>.

(4) Pressione <ESC> novamente para retornar ao modo RUN.

= _

- ‘ ACT RH,‘ - ‘ SPLIT

\ VALVE

(1) Push <ENTER>. (2) Push <DOWN>

five times.

(3) Push <ENTER>.

- || 420 = ) e | 300¢
\_15121___ _ASALIT RN PV
(3) Push <ENTER= (4) Push <ESC= RUN Mode

after adjustment
with <UP> <DOWN-=>.

three times.
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Coédigos de Erro e Alerta

Se houver guaisquer problemas durante a operacdo do UB-2300, vocé pode
checar o céddigo de erro e alerta no modo VIEW como se segue.

Cdédigo de Erro

Este codigo é mostrado guando o controle de UB-2300 estid indisponivel

e 0 coédigo C e D sdo aplicados.

Cdédigo de Alerta

Este cddigo é mostrado guando o controle do UB-2300 estad disponivel
mas existe a possibilidade de mau funcionamento ou baixa precisdo. 0s

cododigos B, F, G e H sdo aplicados.
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